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[ZASTOSOWARIA I 2007 do 2010 | 2011 do 2013 2014 40 2020
[Konwancionaine SID/ STAR [VOR/DME, DME/DME, NDB — T T T
ERNAV (Enr Houte) [GPS or GPS/SEAS or DMEDMIE of VORDME [ [ [
P-RNAY S0 7 STAN AL W gaom!rﬁllﬁ )]
P-RNAV (En-Route) DME/DME GPS (+ Gallleo)
ANP-INAV SID/ STAR [GPS (= Gallleo)
RNP-RNAV (4D) (En-Route) | | JGPS (- Gallleo), ADS-B
NPA - Konwencjonalne VO DMENDE | | | 1 | | |
NPA - P-RNAV i RNP-RNAV [GPS or GPS/'SBAS or DME DME | | | [ [
APV - NNAV Baro-V-NAV & GPS (+ Gallleo) 1UD GPS/SBAS
RNP-RNAV Baro VNAV
BV I GPS | SBAS (EGNOS)
AT T T ILS (Kategoria W Zaleznoscl 0d ruchu 10tIcZego | Spacyilki Iotniska/pogody)
CAT VI - LS J_m;ﬁpr{]ﬂ
CAT 1 - GPS/SDAS (EGNOS) - Galleo | SBAS + GPS/GALILEO
[CAT 7T - GOAS (GPS - Galleo) T T T T I I 1 GBAS
@ 2007 da 2010 2011 do 2013 2014 Q0 2020
VOR VoR
DME DME
IS IS
GPS/GLONASS GRS GLONASS
CPS/SOAS (CGNOS) |_5|EGN0
GALILLO [GALILEGC
CPS/GOAS < Gallleo (kat | - 2010, CAT T - 2014) | CEAS.
MLS (Uzasadnione operacyjnie i ekonomicznie) h_s |

Rys. 4.1. Plan wdrozenia infrastruktury nawigacyjnej
(zrodto: Program Rozwoju Sieci Lotnisk i Lotniczych Urzadzen Nawigacyjnych)

m 2007 do 2010 T 2011 d0 2013 ] 2014 do 2020
acznosc glosowa a-g VHF: ACC/ m UHF: OAT
Facznost glosowa g g MFC-AZ, ATS-05IG JOocelowo Vol / GSIG
tacze danych a-g P ytkowo \TDL-Z, epnie VDL-3/4. Docel, zintegrowana siec a-g (np. Link-16)
t acze danych g-g Keﬁﬁlmlﬁbx, Tacza 2w | 4w Dolecam glosu i m
[RFTRVANES AFTN :cun‘lﬂﬂmmalcm
| ?%RASTRUKTURA 2007 do 2010 20114d0 2013 | 2014 do 2020
adiostacje 25 kHz Docelowo tylko ! oraz UHF 1 |
Radiostacje 8,33 kHz | | JDocelowo ACC/APP/ATW, poczatkowo sektory ACC
t acza telekomunikacyjne analogowe Lacza 2w/dw, modem | 1 | | | |
t acza telekomunikacyjne cyfrowe B4k / ISDN Wmﬁ, RDP/FDP. Docelowo wszystkie stuzby ATM
Siec telekomunikacyjna n x E1 [Poczatkowo miedzymiastowe, g-g glos 1 dane. Docelowo jednolita siec dla r 25N
VDL-2 [Foczatkowo ACC oraz TWR (delivery). | 1 | | | |
\VDL-3 | |Docelowo a-g glos i dane (jes'ﬁ technologia zostanie wdrozona)
VDL 2 | [Docelowo a-g dane (ADS-A, ADS-B, ADS-C)__| I
Mode S (Exi.Sg.) Foczatkowo dozorowanie. Docelowo ADS-B | | | |

Rys. 4.2. Plan wdrozenia infrastruktury tacznosci
(zrodto: Program Rozwoju Sieci Lotnisk i Lotniczych Urzadzen Nawigacyjnych)

@ 2007 do 2010 T 2011 do 2013_| 2014 do 2020

Radarowa kontrola ACC ACC (PWR) docelowo wsparcie ADS-B

Radarowa kontrola APP Amﬁ) docelowo ADmateralion

Hadarowa kontrola TWR (Ograniczone zastosowanie Wspomagame pracy LT podglad SO 1 | |
Radarowa kontrola GND ASMGCS AomGea T ] [ T |
[PoagTad radarowy sytuacy AT APD (DoT/ MOSH), dane z systemu ACC

Podglad radarowy sytuacji TWR Tmmmc

FIS [Fodglad PSRMISSR | | T T |

[AFIS | | [ , dane z systemu !

Podglad radarowy sytuacji AFIS 1 | | TWR (PSR MSGR), dane z systemu AGG / APP

| INERASTRUKTURA 2007 do 2010 | 2011 do 2013 | 2014 do 2020

MSsh ACC/APP/TWR

MSSR + Mode S ACC/APP/TWR I

PSR | | ACC/APP/TWR

GVR APPITWE

[A-SMGCS r

A0S B T ACC/ARBTWR

[ADSA | T ACC/APPTWR

Rys. 4.3. Plan wdrozenia infrastruktury dozorowania
(zrodto: Program Rozwoiju Sieci Lotnisk i Lotniczych Urzadzen Nawigacyjnych)
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